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Çàäà÷à 1. ×àñòèöà ñå äâèæè ïî òðàåêòîðèÿ, îïðåäåëåíà îò

r(t) = (t− sin t) i + (1− cos t) j, t ∈ [0, 2π].

Ïðåñìåòíåòå èçìèíàòèÿ îò íåÿ ïúò.

Çàäà÷à 2. Äàäåíà å îáëàñòòà Ω ñ ãëàäêà ãðàíèöà ∂Ω. Ïîòîêúò íà âåùåñòâî
â Ω ñå çàäàâà ñ j. Îïðåäåëåòå êàê ìîæåì äà íàìåðèì êîëè÷åñòâîòî âåùåñ-
òâî, ìèíàâàùî ïðåç ∂Ω çà åäèíèöà âðåìå. Àêî ãðàíèöàòà íà îáëàñòòà ñå
çàäàâà ïàðàìåòðè÷íî ñ r(t) = (cos t, sin t)

T
, t ∈ [0, 2π] è j(x, y) = (2x+ y, x)T ,

ïðåñìåòíåòå òîâà êîëè÷åñòâî.

Çàäà÷à 3. Èçïîëçâàéòå òåîðåìàòà íà Ãðèéí è ïðîâåðåòå, ÷å çà êðèâà C,
óäîâëåòâîðÿâàùà óñëîâèåòî �è, å â ñèëà ôîðìóëàòà çà ïðåñìÿòàíå íà ëèöåòî
íà îáëàñòòà D, çàãðàäåíà îò íåÿ∫∫

D

dxdy =

∮
C

xdy.

Èçïîëçâàéòå êðèâàòà îòGreen's_theorem_application.nb è ïðåñìåòíåòå ïðèáëè-
æåíî ëèöåòî íà îáëàñòòà, çàãðàäåíà îò íåÿ, êàòî èçïîëçâàòå òî÷êèòå, íàðè-
ñóâàíè âúðõó êðèâàòà.

Çàäà÷à 4. Ðàçãëåäàéòå â Y outube êëèï÷åòà çà linear (rolling) planimeter.
Ïðåñìåòíåòå ïúòÿ, èçìèíàò îò êîëåëîòî íà ëèíååí ïëàíèìåòúð, è îïðåäå-
ëåòå êàê ìîæå äà ñå èçïîëçâà òîé çà ïðåñìÿòàíå íà ëèöåòî íà ôèãóðàòà,
çàãðàäåíà îò êðèâà, óäîâëåòâîðÿâàùà óñëîâèåòî îò òåîðåìàòà íà Ãðèéí.
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